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Anahtar Kelimeler 0z

Is giivenligi, Meyve hasat platformlari, meyve hasadinda ¢alisan iscilerin meyvelere daha rahat
Piktogram, ve glivenli uzanmalarini ve toplamalarini saglayan makinalardir. Ulkemizde son
Meyve hasadi, yillarda bu makinalarin yerli liretimine baslanmis, ayrica yurt disindaki firmalarin

Tarim iscisi lirtinleri piyasaya sunulmaya baslamistir.

Bu calismada, Ankara Universitesi Haymana Arastirma ve Uygulama Ciftliginde
meyve hasadinda kullanilmasi amaciyla tasarlanan, imalati ve denemeleri yapilan
bir meyve hasadina yardimc platformun is glivenligi acisindan degerlendirmesi
yapilmistir. Degerlendirmeler, “2006/42 /AT Makine Emniyeti Yonetmeligi ve TS EN
280 A1” standardinda belirtilen genel riskler dikkate alinarak yapilmistir.
Tasarlanan prototip tlizerinde gerekli goriilen yerlere yapistirilmis giivenlik
piktogramlari agiklanmistir.

Bu arastirmada elde edilen bulgular, ileride yapilacak benzer tasarimlarda yer
alacak giivenlik isaretlemelerine érnek olacaktir. Uretici firmalar tarafindan
yapilacak CE belgesi basvurularinda risklerin belirlenmesi faydali olacaktir.

CONSIDERATION OF AN ORCHARD PLATFORM IN TERMS OF OCCUPATIONAL

SAFETY
Keywords Abstract
Occupational safety Orchard platforms are provided a more convenient and safe reach and picking up
Pictogram, fruits for the labor working at the fruit harvesting. Domestic production of these
Fruit harvesting, machinery has started in our country in recent years. In addition, products of foreign
Agricultural labor, companies have begun to be introduced to the internal market.

In this study, an evaluation was made in terms of work safety of an orchard platform
which designed and manufactured for fruit harvesting at Ankara University
Haymana Research and Application Farm. The evaluations were made taking into
account the general risks which specified in the "2006/42 / EC Machinery Safety
Regulation and TS EN 280 A1". The safety pictograms are explained which are
attached to the places where necessary on the designed prototype.

The findings obtained in this study will be referred to security markings to be
included in similar designs to be made in the future. Determining safety risks will be
useful for CE certificate applications of manufacturer companies.
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1. Giris

Meyve hasat platformlar;, meyve toplamanin
ergonomik olmayan calisma seklinin ve beraberinde
getirdigi kas iskelet sistemi hastaliklarinin énlenmesi
amaciyla gelistirilmislerdir. Sekil 1'de farkl tipleri
goriilen bu makinalar meyve hasadina yardimci
aracglar sinifina girmektedir.

Hasat yarduna
ara¢lan

2 s
2P| o

Sekil 1. Meyve hasadina yardimci araglar
(Erdogan, 1992)

Diizlemsel hareketliler | Hacimsel hareketliler

Traktére
monteli

Kendi yiir

=

Sekil 1'de smiflandirmasi yapilan hasat yardimci
araclar1 ¢ekilir, traktére baglanan ve kendi ytriir
tipleri bulunmaktadir. Bu yardimci araglar, hareket
serbestligine gore diizlemsel ve hacimsel hareketli
olarak iki guruba; aracin calisabilecegi toplayici
sayisina gore ise bir kisilik, iki kisilik veya cok kisilik
olarak da smiflandirlabilirler. En basit meyve hasat
platformlar1 hareketsiz olup, tarim arabas1 sasesinin
tist kismina eklenen 6zel sekillendirilmis yapilarin
meyve hasadinda kullanilmasiyla elde edilmislerdir.
(Erdogan 1992).

Meyve hasadina yardimci platformlarin hareketli
elemanlari, imalatinda kullanilan makine elemanlari
ve yapim yontemleri ile ele alindiginda is glivenligi
acisindan degerlendirilmeleri gerekmektedir.
Ulkemizde son yillarda bu makinalarin yerli {iretimine
baslanmis, ayrica yurt disindaki firmalarin iirtinleri
piyasaya sunulmaya baslamistir.

Ulkemizde i¢ piyasaya sunulan makinalarin
2006/42 /AT Makine Emniyeti Yonetmeligi'ne uygun
olmalar1 gerekmektedir. Avrupa Birligi'ne uyum
¢alismalari kapsaminda Yeni Yaklasim

yonetmeliklerinden biri olan ve tarim makinelerini de
kapsayan bu yonetmelik degisiklik siireclerinin
ardindan 03.03.2009 tarih 27158 sayili Resmi
Gazete’de yayinlanarak 29.12.2009 tarihinden
itibaren yirtrlige girmistir (Anonim,2009). Bu
yonetmelikle birlikte iilkemizde imal edilerek i¢
piyasada satisa sunulacak tarim makinelerinde CE
(Conformité Européenne) isaretlemesi uygulamasi
zorunlu hale gelmistir. Ayni zamanda iilkemizde
tretilen makinalarin Avrupa Birligi iilkelerine
ihracatinin yapilmasi amaciyla bu isareti tasimasi
zorunludur (Yurtlu v.d, 2012).

2006/42/AT Makina Emniyeti YoOnetmeligi'nin 5.
Maddesine gére Imalatq1 veya yetkili temsilcisi,
makinay1 piyasaya arz etmeden ve/veya hizmete
sunmadan once;
o Ek[I'de yer alan ilgili temel saglik ve giivenlik
kurallarini saglamak,
e Ek VII Boliim A’da bahsedilen teknik dosyay:
temin etmek,
e Ozellikle talimatlar gibi gerekli bilgileri temin

etmek,

o 13. maddede belirtilen uygunluk
degerlendirmesi icin gerekli islemleri yerine
getirmek,

e Ek II Kisim 1 Bolim A’da igerigi verilen AT
Uygunluk Beyanini makinaya uygun olarak
hazirlamak,

e 16. madde hiikiimlerine uygun olarak “CE”
uygunluk isaretini ilistirmek zorundadir.

Sekil 2’de gortilen, CE isareti tasiyan tirtinlerin; saglik,
can ve mal giivenligi, cevre, bitki ve hayvan dahil
olmak iizere canli varliklarin giivenliginin gozetilmesi
acisindan uymast zorunlu temel gereksinimleri
karsiladigl anlamina gelmektedir (Yurtlu v.d, 2012).
Denetimlerde bu yonetmelige uygun olmayan makine

Ureticilerine cezai yaptirnm uygulanmasi soz
konusudur.
1B BANES LIS (Ll
11 1o 4
ue )
- 1.
.
=
.
- I
-
9
N b 1
11111 1] IJlJ11T

Sekil 2. CE isareti
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Bu calismada, literatiirde tarim makinalar ile glivenli
¢alisma konusunda yapilmis arastirmalara deginilmis;
Ankara Universitesi Haymana Arastirma ve Uygulama
Ciftliginde meyve hasadinda kullanilmasi amaciyla
tasarlanan, imalati ve denemeleri yapilan bir meyve
hasadina yardimci platformun is giivenligi acisindan
degerlendirmesi 2006/42/AT Makine Emniyeti
Yonetmeligi ve TS EN 280 A1(Yiikseltilebilen seyyar is
platformlar1 - Tasarim hesaplart - Denge kriterleri -
Yapim - Giivenlik - Muayene ve deneyler)’'e gore
yapilmistir. Bu degerlendirmeler sonucu séz konusu
meyve hasat platformunun giivenli kullanimu ile ilgili
talimatlar belirlenmistir.

2. Bilimsel Yazin Taramasi

Bu boliimde tarim makinalarinin giivenli kullanimi,
tlkemizde tarim makinalar: imal eden firmalarin CE,
ISO ve TSE gibi belgelere sahip olma durumlar: ve
ornek olarak incelenen tarim makinalarinin
2006/42/AT makine emniyet yonetmeligine
uygunlugunu inceleyen calismalara deginilmistir.

Velioglu v.d. (2013) yaptiklar1 ¢alismada 9 farkh
traktér markasina ait 6rneklerin 2006/42/AT makine
emniyet yonetmeligine uygunlugunu incelemislerdir.
incelenen 13 ozellik acisindan toplamda 51 adet
uygunsuzluk tespit etmislerdir.

Ornek v.d. (2013) Konya ilinde yer alan, degirmen
makinalar1 imalati ile ilgilenen 20 firmaya
uyguladiklari anket sonucunda firmalarin %10’unun
TSE, CE, ISO belgelerinden higbirine sahip olmadiklar:
belirtilmistir

Unal v.d. (2007) 2006-2007 yillarinda diizenlenen ii¢
farkli tarim makinalar1 fuarinda yaptiklari anket
¢alismasinin sonuglarina gore firmalarin %49.3’liniin
CE, %56.2’sinin ISO  belgesi  bulundugunu
belirtmislerdir.

Salihoglu (2009) CE isareti tasiyan iriiniin sahip
olmas1 gereken standartlar, makineler ve tarim
makineleri icin atifta bulunulan direktiflerin igerikleri
bu ¢alismada incelemistir. Pnomatik  ekim
makinesinde CE isaretlemesi oOrnegine tez
¢alismasinda yer vermistir.

Yurtlu vd. 2012 yilinda yaptiklar1 ¢alismada; iiretim
yapan ciftcilerden (%60.5), uzmanlar ve cgiftgileri
temsil eden sivil toplum orgiitleri temsilcilerinden
olusan 38 kisilik denek gurubuyla ciftgilerin tarim
makinalar1 kullanimindaki risk algilarin1 belirlemek
icin anket ¢alismas1 yapmislardir. Anket sonuglarina
gore kullanicilara verilen bilgi ve dokiimanlarin genel
olarak makinelerin 6zellikleri ve makina kullanimda
dikkat edilmesi gereken hususlar1t kapsadig
belirtilmistir. Tarim  makineleri  kullaniminda
karsilasilabilecek olasi riskler, bu risklere karsi

alinabilecek tedbirler, olasi kazalar sonrasi ilk yardim
ve kazalardan korunmak kullanilabilecek koruyucu
ekipmanlar konularindaki bilgilerin c¢ok yetersiz
olduguna yer vermislerdir.

Bu arastirmada, meyve hasadinda kullanilmasi igin
tasarlanan ve imalati yapilan yardimci platform ile
calisma sirasinda karsilasilabilecek riskler
belirlenmistir. Bu risklerin ortadan kaldirilabilmesi
amaciyla alinabilecek 6nlemler belirtilmis ve riskli
bolgelere yerlestirilmesi gereken uyari isaretlerine
iliskin 6rnekler verilmistir.

3. Materyal ve Yontem

3.1. Meyve hasat platformu

Ankara Universitesi Haymana Arastirma ve Uygulama
Ciftliginde meyve hasadinda kullanilmasi amaciyla
tasarlanmis, imalati ve denemeleri yapilan meyve
hasat platformu Sekil 3'de goriilmektedir.

Sekil 3. Meyve hasat platformu

Meyve hasat platformunun yiikseltilmesi makas
kollarina bagh hidrolik silindirin traktér hidrolik
prizlerinden tahriki ile saglanmaktadir. Platformun
lizerinde bulunan kumanda diigmeleri ve/veya
platformun ana sasesinde yer alan elektrik panosu
lizerindeki butonlar ile y6n denetim valflerine
kumanda edilmektedir. Butona basildiginda hidrolik
silindirlere yag iletimi ile makas kollarinin yukari
hareketini veya hidrolik silindirdeki yagin depoya
donmesiyle makas kollarinin asag1 hareketini
saglamaktadir. Yanlara acilir iist calisma platform ise
iscilerin bariyerden tutarak bulunduklari bélmeyi
disar1 dogru itmeleri ile yanlara dogru agilmaktadir.
Ust calisma platformu sagda ve solda iiger isci icin
boéliimlendirilmis toplamda alti par¢adan
olusmaktadir. Bu bélmelerin dis kisminda 1000 mm
yiksekliginde sar1 renge boyanmis bariyerler
bulunmaktadir.
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Meyve hasat platformuna ait genel dlciiler Tablo 1'de
verilmistir.

Tablo 1. Meyve hasat platformuna ait genel dlgiiler

Yiikseklik | Yiikseklik Genislik Genislik | Uzunluk
(Makaslar | (Makaslar (Yana (Yana mm
kapal) acik) actlir Gist actlir Gist
mm mm platform platform

Kapali) acik)

mm mm
2410 3750 2220 3100 4130

Tablo 1’de goriildiigi gibi meyve hasat platformunun
makaslar1 kapali durumdaki yiiksekligi 2410 mm,
uzunluk tarim arabasi ile birlikte 4130 mm, dayama
ayaklar1 kapaliyken genisligi ise 2220 mm olmaktadir.
Makaslar tam acildiginda yiiksekligi 3750 mm'ye
cikmaktadir. Iscilerin calistigi platformun iist kismi
yanlara 440 mm agilarak aga¢ tacinin i¢ kisimlarina
daha fazla ulasma imkani saglamaktadir. Bu durumda
iscilerin calistig1 sag ve sol kisimlar yanlara a¢ildiginda
genislik 3010 mm'ye ulagsmaktadir.

Meyve hasat platformu aga¢ siralar1 arasinda
ilerlerken sag ve sol makas kollar1 tlzerindeki iist
calisma platformlar birbirinden bagimsiz
yikseltilebilmektedir. Orta béliimde dolu meyve
kasalarinin sira sonuna kadar tasinabilmesi icin bos
bir alan birakilmistir.

4. Arastirma Bulgulari

Meyve hasadi i¢in tasarlanan ve imalati tamamlanan
platform ile yapilan c¢alismalarda karsilasilabilecek
riskler 2006/42 /AT Makine Emniyeti Yonetmeligi ve
TS EN 280 A1 (Yiikseltilebilen seyyar is platformlari -
Tasarim hesaplari - Denge kriterleri - Yapim - Giivenlik
- Muayene ve deneyler) gb6z oOniine alinarak
degerlendirmistir.

Tespit edilen temel riskler:

e Makinalarin hareketliligi nedeniyle meydana
gelebilecek tehlikeleri ©6nlemek amaciyla
gerekli ilave temel saglik ve giivenlik kurallar
(2006/42 /AT Makine Emniyeti Yonetmeligi,
EK 1, 3. Madde)

Makinanin isletmeden bahgeye, bahcede agac
siralari arasindaki hareketi sirasinda olusabilecek
risklerden en onemlisi Sekil 4’de goriilen ceki
kancasinin traktér c¢eki demirine baglanmasi
sirasinda; baglanti pimine emniyet piminin
takilmamasi sebebiyle meyve hasat platformunun
traktorle baglantisinin aniden ¢oziilmesidir.
Karayolunda veya isletme igerisinde meyve
parseline yolculuk sirasinda baglanti piminin
beklenmedik zamanda ¢ikmasi baska bir aragla
trafik kazasina sebep olabilecegi gibi bir yiikselti

veya bir engelden gecerken devrilme ve/veya
denge kayiplarina sebep olabilmektedir. Bu
nedenle iscilerin olasi ihmaline karsin kullanim
kilavuzunda ve c¢eki kancasi Tlzerinde bir
piktogram yerlestirilerek bu riske
yapilmaldir.

vurgu

Sekil 4. Meyve hasat platformu ceki kancas,
traktor ¢eki demiri ve baglanti pimi

Tasima sirasinda ani hareket veya dengesizlikten
kaynakli tehlikelerden c¢alisanlar1 korumak igin
oncelikle meyve hasat platformu Sekil 5’de gorildigi
gibi agac¢ siralar1 arasinda bir agactan digerine yer
degistirirken, platformun tizerinde herhangi bir kimse
bulunmamalidir. Calisanlar giivenli mesafede tasima
isinin bitmesini beklemelidir. Bu uyariya da kullanim
kilavuzunda yer verilmelidir.

Sekil 5. Meyve hasat platformunun bir
agactan digerine tasinmasi

e Makina veya makina parcalarinin denge kaybi
tehlikesi (TS EN 280 A1, 4. Madde Onemli
Tehlikeler Listesi)

Makinanin devrilmesi veya calisma sirasinda
gerceklesebilecek beklenmedik denge kaybindan
kaynakl tehlikelerin 6nlenmesi icin, meyve hasat
platformunun ana sasesinin 6n ve arka
kisimlarinda ikiser adet olmak lizere toplamda
dort destek ayagi bulunmaktadir. Bu Destek
ayaklar1 Makine calisma konumuna getirilecegi
zaman elle gekilerek yanlara agilmalidir. Denge
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ayaklarinin uzunluklart 1100 milimetredir. Denge
ayaklar1 Sekil 6'da gorildigi gibi yanlara
acildiktan sonra bir su terazisi ile makinanin uzun
ve kisa yatay eksenleri boyunca dengede olup
olmadigi kontrol edildikten sonra denge
ayaklarinin konumu sabitlenmelidir.

Sekil 6. Meyv hasat platformunun denge
ayaklarinin kurulmasi

e ilk harekete baslatma ve durdurma
tertibatlar1 (TS EN 280 A1, 4. Madde Onemli
Tehlikeler Listesi)

flk harekete baslatma ve durdurma tertibatlar
calismaya baslamadan 6nce kontrol edilmelidir.
Makas kollarmin yukar1 ve asagl hareketi
sirasinda herhangi bir sorun olup olmadigi
belirlenmelidir. Calisma kosullar1 (tozlu ¢alisma
ortami, meyve kalintilari, sicaklik vb.) nedeniyle
kumandanin butonlarinda bir temassizlik olmasi
durumunda kumanda elemani yenisi ile
degistirilmelidir. Sekil 7’de goriilen kumanda
elemanindaki gibi “acil durdurma” butonu
bulunan kumandalar tercih edilmelidir. Sekil 7°de
goriillen endiiktif sensor ise makas kollarinin
hareketini saglayan makaralarin rayin en sonuna
garparak durmasini onlemek icin
konumlandirilmistir. Bu sensorden alinan sinyal
ile yukar1 butonuna basilsa bile selenoid valflere
giden komut sonlandirilmaktadir. Béylece makas
kollar1 en iist seviyedeyken hidrolik yag
pompasinin siirekli calismasi da oOnlenmistir.

Sekil 7. Kumanda elemani ve yiikseklik
sinirlayici olarak kullanilan endiiktif sensor

e Kumanda sisteminin arizasi veya yanlis islevi
(TS EN 280 A1, 4. Madde Onemli Tehlikeler
Listesi)

Sekil 7’de goriilen kumanda elemaninin yanls
islevi veya calismamasi ihtimaline karsin meyve
hasat platformunun 6n kisminda, tasiyici saseye
monte edilmis elektrik panosu lizerine de
kumanda butonlari (sag ve sol platform i¢in asagi-
yukar1 butonlari, acil durdurma butonlari)
yerlestirilmistir. Ust calisma platformunda yer
alan kumandalarin ¢alismadigi durumlarda st
calisma platformlarinin ytkseltilip alcaltilmasi
Sekil 8'de goriilen bu elektrik panosundan
yapilabilmektedir. Bu  panoda  kumanda
elemanlar1 disinda sistemde elektrik akiminin
olup olmadigini gosteren bir wuyar1 15181
bulunmaktadir.

™

Sekil 8. Elektrik panosu

e Yiikksek basingh akigskanlarin  fiskirma
tehlikesi (TS EN 280 Al, 4. Madde Onemli
Tehlikeler Listesi)

Yiiksek basinghi akiskanlarin fiskirma tehlikesi
hidrolik hortumlarin yakininda olanlar i¢in ciddi
yaralanma riski tasimaktadir. Bu riskin 6nlenmesi
icin hidrolik hortumlar yiiksek basinca dayanikli
tiplerden sec¢ilmelidir. Zamanla elastikiyetini
kaybedebilen bu hidrolik hortumlarin g¢evresi bir
kilifla kaplanmalidir. Ayrica akiskan fiskirmasi
hidrolik silindirlerde basin¢ diisiisiine sebep
olacagindan her hidrolik silindirde Sekil 9’da
goriilen emniyet vafleri kullanilmalidir. Calismaya
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baslamadan hidrolik sistemin baglantilar1 ve
hortumlar: kontrol edilmelidir. Ayni1 zamanda bu
valfler 2006/42 /AT Makine Emniyeti
Yonetmeligi, EK 1, 4’ de belirtilen (Kaldirma
islemleri nedeniyle meydana  gelebilecek
tehlikelerin bertaraf edilmesine yonelik ilave
temel saglik ve giivenlik gerekleri) basing diistisii
veya hattaki kagaklarda platformun aniden asag:
inmesini dnleyecektir.

Sekil 9. Hidrolik silindirler ve emniyet
valfleri

e Pargalarin firlamasi tehlikesi (TS EN 280 A1,
4. Madde Onemli Tehlikeler Listesi) Kesme
veya koparma tehlikesi (TS EN 280 Al, 4.
Madde Onemli Tehlikeler Listesi)

Parcalarin firlamasi riskine karsin Sekil 10’da
goriilen makas kollarinin hareketini saglayan
makara ve rayin iizerine herhangi bir arac¢ gereg
koyulmamalidir. Makaranin ray lizerinde hareketi
sirasinda arada kalan nesneler sikisma sonucunda
etrafa firlayabilir ve calisanlarin yaralanmasina
sebep olabilir.

Sekil 10. Makas kollarinin yukari asagi
hareketini saglayan makara ve ray

e Sikisma tehlikesi (TS EN 280 A1, 4. Madde
Onemli Tehlikeler Listesi)

o Ezilme tehlikesi (TS EN 280 Al, 4. Madde
Onemli Tehlikeler Listesi)

Sekil 10’da gorilen makara ve ray ikilisinin
arasina ¢alisan kisilerin uzuvlarinin sikismasini,
kesilmesini, kopmasini ve/veya ezilmesini
onlemek icin bu hareketli kisimlar bir ortii ile
kapatilmalidir. Ayrica makaslarinin hareketi
sirasinda ¢alisacak sesli ve 151kl ikaz lambalarinin
sisteme eklenmesi gerekmektedir.

e Kisilerin  kaldirilmasi  nedeniyle  belli
tehlikeler olusturan makinalarla ilgili ilave
temel saghk ve gilvenlik  kurallar
(2006/42 /AT Makine Emniyeti Yonetmeligi,
EK 1, 6. Madde)

Kayma, tokezleme, diisme risklerini 6nlemek icin
oncelikle Sekil 11'de goriilen iki c¢alisma
platformu arasinda kasa depolanmasi i¢in agik
birakilan kisma 600 mm araliklarla yerlestirilecek
boru profillerin yiiksekligi boyunca dort sira
zincir c¢ekilmesi ve piktogramlar yerlestirilmesi
gerekmektedir.

Agac siralar1 yoniinde ise diismeyi 6nleyebilmek
icin 1000 m yiksekliginde korkuluklar
yerlestirilmistir. Ayrica her iki tarafa diismeyi
onlemek icin meyve hasadinda calisan isciler
yerden yliksekte calismada kullanilan emniyet
kemeri kullanmalidirlar. Kasa depolama alanina
yapilacak aktarimlarin makine durdugunda
yapilmasinin  gerektigi kullanma talimatlarn
arasinda yer almalidir.

Sekil 11. Sag ve sol iist calisma platformlari
arasindaki bosluk

Meyve hasadinda kullanilan bu platformun st ylizeyi

239



M.B. Eminoglu, R. Oztiirk, A.I Acar, V. Kalinkara, Meyve hasadina yardimci platformun ¢alisanlarin giivenligi acisindan degerlendirilmesi / Consideration of an
orchard platform in terms of occupational safety

meyve artiklari nedeniyle kaymay1 dnleyecek yiizey
elemanlar ile kaplanmalidir. Ust calisma platformuna
¢ikmak i¢in kullanilan Sekil 12’deki merdiven
basamaklari lizerinde kalan meyve artiklar1 kazalara
yol agabilir. Bu durumu 6nlemek i¢in yuvarlak olan
basamak profilleri degistirilmeli ve lizerleri stirtiinme
yluzeyini arttiran o6zellikte sac veya kaydirmaz
elemanlarla kaplanmalidir.

Sekil 12. Ust calisma platformlarina ¢ikilmasi iin
kullanilan merdivenler

Meyve hasat platformlari ile ¢alisirken belirlenen bu
risklerden bir kismi igin Sekil 13’de goriilen
piktogramlar kullanilabilir. Bu piktogramlar diisme,
ezilme, sikisma tehlikesi, maksimum yiik degeri ve
destek ayaklari gibi iyi sabitlenmediginde diisebilecek
pargalar i¢in kullanilan sari-siyah seritli uyarn

isaretleridir.
A DIKKAT

DUSME
TEHLIKESI SIKISMA
TEHLIKESI
A DIKKAT

~

Maksimum Yiik

600 kg
EZILME

RiSKi S

Sekil 13. Meyve hasat platformuna yerlestirilecek
baslica piktogramlar

5. Sonug ve Tartisma

Bu arastirmada, Ankara Universitesi Haymana
Arastirma ve Uygulama Ciftliginde meyve hasadinda
kullanilmasi amaciyla tasarlanmis, imalati ve
denemeleri yapilmistir. Bu platformla yapilan meyve
hasadi denemelerinde go6zlemlenen ve siklikla
karsilasilabilecek  riskler; 2006/42/AT Makine
Emniyeti Yonetmeligi Ek 1’de “Makinalarin tasarimi
ve imali ile ilgili temel saglik ve giivenlik kurallar1” ana
basligi altinda ve TS EN 280 A1 4. Maddesinde yer alan
“Onemli Tehlikeler Listesi” géz oniine alinarak
belirlenmistir.

Belirlenen bu risklerden en onemlisi makinanin
calisma  sirasinda denge  kaybi  nedeniyle
devrilmesidir. Ozellikle tesviye edilmemis arazide
daha onceden soékiilen agaglarin kalintilar1 gibi
nedenlerle ylkseltiler veya cokiintiiler
olabilmektedir. Bu riski dnlemek i¢in platformun ana
sasesi lzerine destek ayaklari yerlestirilmistir. Bu
destek ayaklar1 tam ac¢ildiginda makinanin kisa ekseni
dogrultusunda * 10°ye kadar makinanin dengede
kalmasi saglanabilmektedir. Bunun disinda belirlenen
riskler icin alinmasi gereken Onlemler ve
yerlestirilmesi gereken giivenli makine kullanimi ile
ilgili piktogramlara yer verilmistir. Yurtlu vd. (2012)
tarim makinast  kullananlarin  risk algilarin
inceledikleri calismada belirtikleri gibi meyve hasat
platformlari ile calismada ortaya koyulan risklere ve
alinmasi gereken onlemlere kullanma kilavuzlarinda
yer verilmelidir.

Meyve hasat platformlarinin farkl tipleri yurt disinda
tiretilmekte ve kullanilmaktadir. Ulkemize ithal olarak
getirilen meyve hasat platformlari olmakla birlikte
yerli firmalardan bu konuda imalata baslayanlar
olmaktadir. Bu arastirmada ortaya konulan risklerin,
alinmasi faydali olacag diisiintilen 6nlemlerin; meyve
hasat platformu iiretecek firmalara iliretim sirasinda
yapacaklari diizenlemelerde, CE basvuru dosyalarinin
ve kullanim kilavuzlarinin hazirlanmasi asamalarinda
faydali olabilecegi diisiiniilmektedir.
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